MONITORIA DISCIPLINA DE CONTROLE

Renato Fonteles de Sousa, NULL, R6mulo Nunes de Carvalho Almeida

Para apresentacdao dos encontros universitdrios, a monitoria de controle e
automacao visa trazer sistemas praticos variados para as avaliacdes de laboratdrio
com énfase em projetos de plantas de aplicacdao pratica de diferentes tipos, das
quais para Controle de Sistemas Dinamicos se segue: 1-Sistema de Nivel, uma
planta caracteristica em controle do nivel da coluna d’agua a partir de um bomba
CC; 2 - Conversores de Poténcia, que sao dispositivos de conversao de tensao com
controle para diferentes cargas; 3 - Péndulo Suspenso, que é um dispositivo de
controle de posicao angular; 4 - Controle Azimute - que também trata de um
controle de posicao, contudo de uma antena de captacao de radio frequéncia; 5 -
Suspensao magnética, que trata de um sistema que controla a suspensao no ar um
material ferromagnético; Nessa perspectiva, os trabalhos feitos se dao com a
montagem das plantas tem principal foco a interdisciplinaridade, que permite
alocar em uma mesma pesquisa e estudo, temas e conteudos referente as
disciplinas da é4rea de eletrbnica de poténcia, maquinas elétricas,
telecomunicacdes e da fisica; Para disciplina de Controle e Automacao Industrial,
trouxe o conceito para o projeto final de laboratério a aplicacao de um Sistema
Supervisério. O mesmo trata da utilizacao de Controladores Légicos Programaveis
com softwares de tempo real, permitindo supervisionar e controlar os sistemas
locais e a distancia.

Palavras-chave: controle, CLP, automacao.
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