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O  desenvolvimento  deste  projeto  foi  iniciado  a  partir  de  uma  bancada
construída  para  a  implementação  de  controladores  de  velocidade  e  de  corrente
orientada por campo em um motor de indução trifásico (MIT). Esta bancada conta
com  uma  placa  de  desenvolvimento  do  microcontrolador  TMS320F28379D  da
Texas  Instruments,  encoder  para  medição  mecânica  de  velocidade,  sensores  de
corrente e tensão, um varivolt para alteração da tensão de operação, um inversor
trifásico mononível que permite acionamento diretamente nas chaves e um MIT de
0,25  cv  em  ligação  estrela.  Inicialmente,  foi  feita  uma  organização  na  bancada,
além da reconstrução das PCIs, calibração dos sensores e a inclusão de um motor
DC  para  gerar  resistência  no  eixo  do  MIT,  para  o  desenvolvimento  de  um  artigo
sobre  a  aplicação  de  um  controlador  GPC.  Após  este  projeto,  foi  iniciada  a
implementação do código em C para a inclusão de estimadores de velocidade na
malha de controle e adaptação dos algoritmos de MRAS, SMO e EKF, além de uma
técnica a partir do controle das chaves para reconstrução das tensões de entrada
do MIT sem sensores de tensão, para a obtenção dos resultados deste trabalho na
bancada.  Além  disso,  foi  desenvolvido  um  sistema  de  telemetria  utilizando  o
módulo  de  SCI  e  a  função  multinúcleo  do  microcontrolador,  que  coleta  os  dados
diretamente  ao  computador  da  bancada  e  é  capaz  de  gerar  gráficos
automaticamente. Dessa forma, torna-se possível aplicar métricas de avaliação de
desempenho tanto dos controladores quanto dos observadores implementados.
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